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Sin miedo del trabajo en equipo hombre – robot 

KUKA Roboter pretende la mayor seguridad

Augsburgo/Friedrichshafen. Octubre 2005 - Nueva tecnología KUKA Safe Robot en la Fakuma: Un robot KUKA opera sin control mecánico del campo del eje de forma segura en servicio automático y evita, mediante un nuevo tipo de software, que el robot pueda salir de un espacio de trabajo definido. Se abren así campos de aplicación completamente nuevos a la automatización robotizada.
Puntualmente para la Fakuma, KUKA Roboter, el líder europeo del mercado y colaborador de muchos años de la industria del plástico, presenta una innovación significativa que modificará sustancialmente la utilización productiva de robots en la industria: Robots de brazo articulado, en juego directo de equipo con el hombre. No importa si se trata de manipulación de material, alimentación de útiles, procesos de ensamblado, transporte de materiales o test para asegurar calidades. La nueva tecnología se llama “KUKA Safe Robot”. Sus elementos mas importantes son las funciones "KUKA Safe Operation" y "KUKA Safe Handling". 
KUKA Safe Operation hace prescindible los controles mecánicos del campo del eje. La funcionalidad controla las velocidades y las aceleraciones de los ejes posibilitando una parada de servicio segura del robot. KUKA Safe Handling permite que un operario pueda penetrar en la zona de peligro del robot y moverlo manualmente.
Esto es posible porque la tecnología Safe Robot asume tareas de mando y control relevantes de seguridad directamente a través de la unidad de control del robot, que antes fueron ejecutadas por un PLC de seguridad externo dentro de la célula robotizada. Por ello, en muchos casos de aplicación, especialmente en la producción mediante células, barreras luminosas, escaneadores o pisos de seguridad pueden ser conectados directamente. Un PLC de seguridad adicional es muchas veces prescindible.
Esto ahorra costos tanto en la adquisición como también en el mantenimiento regular.
Por el traspaso de las funciones de seguridad directamente al robot, se aumenta al mismo tiempo la seguridad de la instalación. Porque por la utilización de las técnicas de seguridad convencionales y centrales, los tiempos de reacción al presentarse fallos o eventos relevantes de seguridad quedan determinados sobre todo por los tiempos de comunicación y de ciclo del PLC. El resultado de esta solución son en general tiempos de reacción relativamente altos y con ello también carreras por inercia del robot relativamente largos. En comparación, en la tecnología Safe Robot de KUKA se reduce el tiempo de reacción, dado que cada reacción relevante de seguridad es comandada directamente in situ por la tarjeta de seguridad del robot. Con ello es posible reducir considerablemente las carreras por inercia del robot y colocar los dispositivos de securidad más cerca del robot.
Junto al desistimiento económicamente interesante de técnicas de seguridad costosas debido a la función KUKA Safe, KUKA Safe Handling tiene gran importancia porque permite conceptos de instalación completamente nuevos, sobre todo en la técnica del montaje. Con esta técnica se dejan combinar de forma ideal los talentos de las personas respecto a la sensórica con la alta potencia y la enorme capacidad de carga de un robot. Ahora pueden realizarse tareas de automatización por medio de automatizaciones parciales económicas que hasta el momento no eran rentables. Es decir, la tecnología Safe Robot de KUKA abre a la industria del plástico la posibilidad de realizar soluciones individuales para cada tarea de producción entre los extremos de producciones totalmente manuales y con ello de costos elevados, y una automatización completa altamente compleja.
De acuerdo al estado de la técnica hasta el presente, los robots industriales sólo podían ser operados en zonas de trabajo aseguradas, sin posibilidad que alguna persona pueda moverse dentro de esa zona durante el servicio automático. Los robots ejecutaban movimientos y programas fijamente definidos. Las reacciones provenientes por algún cambio en el entorno de la producción se realizaban por efecto de señales digitales provenientes del PLC de orden superior o por sensórica adicional. 
La tecnología Safe Robot está basada en la utilización de una técnica de control bicanal redundante y una ejecución cíclica de tests de los frenos y del ajuste del robot. Por medio de los test cíclicos de los frenos de cada eje individual se asegura en todo momento su eficiencia funcional en caso de una posible parada de emergencia. El control del ajuste del robot garantiza que la mecánica del robot se mueva en el espacio tal como calculado por la unidad de control.  Los test se realizan por medio de un desplazamiento cíclico del robot a una posición de referencia. Las posiciones actuales de los ejes se comparan entonces con posiciones de referencia ya memorizadas, y en caso de aparecer un fallo de pérdida de ajuste, éste es reconocido inmediatamente. Las tarjetas y grupos constructivos responsables para el control de las funciones de seguridad se implemetan en técnica segura de forma redundante. La funcionalidad sin errores es garantizada por las amplias rutinas de test efectuadas en el arranque de la tarjeta y durante el ciclo de ejecución. En base a los valores de posición determinados de forma segura para cada uno de los seis ejes del robot y opcionalmente de dos ejes adicionales, se controlan en la tarjeta de seguridad los valores límites de las zonas de ejes individuales y de grupos de ejes, así como también sus velocidades y aceleraciones. La configuración de los parámetros relevantes de seguridad y los valores límites se efectúa directamente con la unidad de control del robot.
Sobre el grupo KUKA Roboter

KUKA Roboter (Augsburgo, Alemania) es una empresa de la sociedad anónima IWKA (Karlsruhe, Alemania) y uno de los más importantes fabricantes de robots industriales en todo el mundo. Sus principales competencias son el desarrollo, producción y venta de robots industriales, unidades de control, software y unidades lineales. La empresa es líder del mercado en Alemania y Europa y ocupa el tercer puesto a nivel mundial. El grupo KUKA Robot tiene 2.000 empleados repartidos por todo el mundo. 1.100 empleados trabajan para el grupo KUKA Roboter Deutschland en la central de Augsburgo y en otras sucursales y filiales repartidas por toda Alemania. En 2004 la empresa alcanzó un volumen de ventas de 425 millones de euros y cuenta con más de 20 filiales en Europa, EE.UU. y Asia. 
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