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KUKA

La formacion destinada a los robots de la gama KR C1/ C2 se desglosa de la siguiente forma:

Cursos de Manejo y Programacion:
Cursos destinados al personal de manejo, ajuste y programacion de celdas robotizadas. La
estructura de estos cursos es progresiva. Por lo tanto, para poder tomar parte en uno de estos
cursos es imprescindible haber realizado previamente los anteriores.

L] MP1. Manejo Basico. Duracion 1 dia.

L] MP2. Manejo Avanzado. Duracion 4 dias.

. MP3. Programacion. Duraciéon 5 dias.

Cursos personalizados:

Cursos adaptados a cualquier necesidad en el manejo tanto del robot como de su periferia o el
manejo de la instalacion.

=  Cursos personalizados. Duracion por definir.

Cursos de integracion y puesta en marcha:

Cursos especificos para la puesta en marcha de funciones especiales.

L] Configuracién / Puesta en marcha de ejes externos. Duracién 2 dias.

. Id. Buses de campo. Duracién 5 dias.
L] Personalizacién del sistema. Duracion 3 dias.
L] Interface con Visual Basic. Duracién 5 dias.

Cursos de Proceso:

Cursos especificos de procesos industriales, destinados a usuarios de celdas robotizadas que
realizan esas tareas.

L] Curso de soldadura al arco.

. Curso de “conveyor”.

Bajo requerimiento del cliente, es posible impartir formacion sobre funciones especificas del control,
soldadura por puntos, etc.



Contenido:

Introduccién, seguridades del sistema.

Consola de programacion:

L] Elementos destinados a la seguridad del usuario.

L] “Softkeys”, teclado y ratén 6-D.

. Mendus, opciones para los movimientos manuales.

Modificaciéon de programas:

L] Funciones del editor: insertar, borrar, modificar.

. Inserciéon de puntos en el espacio “off-line”.

Ejecucion de programas:

L] Modos Testl, Test2, Automatico y Automatico Externo

L] Modos de ejecuciéon: normal, paso a paso.

Destinado a:

Todo aquel personal que ha de
tener contacto con el sistema robot.

Objetivos:

El participante deberéa ser capaz al
finalizar el curso de mover el robot
con el control KR C1/C2 y modificar
programas ya existentes en entorno
usuario.

Requisitos:

Este curso no requiere que los
participantes tengan ninguna
formaciéon previa, por lo que es
incluso indicado para el personal sin
formacién en el campo de la robética.

Duracién del curso:

1 dia.

Lugar:

Este curso se imparte en los
siguientes centros de formacion:

- KUKA — Vilanova (Barcelona)
- KUKA — Vitoria (Vitoria)
- KUKA — Setubal (Portugal)



KUKA

Contenido: Destinado a:

Todo aquel personal que ha de tener
L] Puesta en marcha del sistema: contacto con el sistema robot.

= Ajuste, desajuste del robot. Objetivos:
] Medicion de la herramienta. - .
El participante debera ser capaz al

=  Sistemas de coordenadas, medicion de la base de trabajo. finalizar el curso de manejar el robot
con el control KR C1/C2, crear
programas en entorno usuario y tener
conocimientos de como el robot se
comunica con el resto de la instalacion.

= Creacién de programas en entorno usuario: —
Requisitos:

] Programaciéon de movimientos PTP, LIN, CIRC. . 3
El participante debera haber

=  Parametros de movimiento. participado en el curso MP1 (Manejo
= Trabajar con diferentes bases y herramientas. basico) del KR C1/C2 previamente.
= Instrucciones para “handling” (manipulaciéon) y soldadura por Duracién del curso:
puntos.
4 dias.

" Copias de seguridad.

Lugar:

L] El robot en la instalaciéon: Este curso se imparte en los
siguientes centros de formacion:
" Modos Testl, Test2, Automatico y Automatico Externo.
- KUKA — Vilanova (Barcelona)
- KUKA — Vitoria (Vitoria)
= Introduccién al entorno experto. - KUKA — Setubal (Portugal)

= Comunicacion con otras maquinas.



-]
3

. i
-
=
-
2 -
008
3
Contenido: Destinado a:
Todo aquel personal de
= Entorno experto, descripcion mantenimiento, planificacién, o]

producciéon que se encargara de la
modificacion de programas Yy sus
. Tratamiento de errores, depuracion. estructuras.

. Creacion y edicién de programas en entrono experto.

= Instrucciones tecnoldgicas de KUKA (insercién en programas). Objetivos:

= Estructura del “software”, directorios, salvado de datos.

El participante deberéa conocer el
conjunto completo de instrucciones de

=  Variables, estructuras, operadores programacion del sistema KR C1/C2 y su
utilizacion en estructuras complejas de
programacion .

. Lenguaje de programacion:

L] Bucles, sentencias condicionales

L] Subprogramas y funciones.

=  Programacion “Offline””, instrucciones de movimiento. Requisitos:

=  Creacion de listas de datos. El  participante  deberda haber

= Célculos con “FRAME’s”, cambios de base. participado previamente en el curso
MP2 (Manejo Avanzado) del KR C1/C2.
= Entradas y salidas, instruccion “SIGNAL”.

= Funcién “INTERRUPT” (programacioén de interrupciones). También es conveniente que el

y participante tenga nociones basicas
= Funcion “TRIGGER”. sobre Windows 95 asi como conocer
= Ejecucién paralela de programas. algin  lenguaje de  programacion

(Pascal, C, Basic, etc.).
= El SPS-Submit.

=  Mensajes de usuario, creacion. Duracion del curso:
- Variables del sistema. 5 dias

=  Automatico Externo — Configuraciéon. (**)

Lugar:
** Podré sustituirse por formacion acordada por el cliente siempre que el curso y el
resto de asistentes lo permitan, este médulo se explica el ultimo dia. E.ste. curso se Imparte ”en los
siguientes centros de formacion:
- KUKA — Vilanova (Barcelona)
- KUKA — Vitoria (Vitoria)
- KUKA — Setubal (Portugal)



KUKA

Contenido: . Destinado a:

Personal de mantenimiento
= Interconexion de elementos: eléctrico o de empresas integradoras

de robots que debera trabajar o poner

. Elementos constitutivos de un eje externo: .
en marcha robots con ejes externos.

Motor
Servo Objetivos:
Cableado El participante debera estar en
RDW situacion de poner en marcha y
localizar averias en ejes externos de
=  Conexion y montaje. robot.
Requisitos:
" Descripcion de los datos de maquina de ejes externos:
= Direccionamiento. Participacion satisfactoria en  los
cursos de manejo o programacion
= Adaptacién de valor programado / valor recorrido. (MP2 o MP3) del VKR o KR C1/C2.
«  Ajustes y regulacién. Conocimientos de regulacion de

velocidad y posicion.

=  Manejo del robot: Duracion del curso:

3 Pantallas y menus especificos de la puesta en marcha de 2 dias
ejes externos.

= Programacion de ejes externos. Lugar:

Este curso se imparte bajo
requerimientos del cliente, se pude
llegar a impartir en los siguientes
centros de formacion:

- KUKA — Vilanova (Barcelona)



Contenido:

Periferia:

Entradas y salidas del robot.

Interconexién con periferia. Interbus, Devicenet nivel 1:

Direccionamiento fisico.
Configuracion de los ficheros lo_sys.ini, Interbus.ini

Devnet.ini.

Interconexién con periferia, Interbus nivel 2:

Diagnoéstico de averias en moédulos de Interbus.
Programa IBS-CMD:

Manejo.

Creacién de configuraciones.

Direccionamiento multiple.

y

Destinado a:

Personal de mantenimiento
eléctrico o de empresas integradoras
de robots que debera trabajar sobre
robots comunicados con periféricos y
autOmatas via Interbus o DeviceNet
(Can-Bus).

Objetivos:

El participante deberd estara
capacitado para configurar,
diagnosticar y corregir problemas
originados en el anillo de Interbus o
DeviceNet.

Requisitos:

Participacion satisfactoria en los
cursos de manejo o programacion
(MP2 o MP3) del VKR o KR C1/C2.
Conocimientos de electronica digital y
analégica.

Duracion del curso:

5 dias.

Lugar:

Este curso se imparte bajo
requerimientos del cliente, se pude
llegar a impartir en los siguientes
centros de formacion:

- KUKA — Vilanova (Barcelona)
- KUKA — Vitoria (Vitoria)
- KUKA — Setubal (Portugal)



KUKA

Contenido: Destinado a:

Personal de mantenimiento
eléctrico o de empresas integradoras
de robots que debera poner en
. Asignar nombre a entradas / salidas. marcha o trabajar con robots
personalizados.

. Entradas / Salidas

" Crear tablas de visualizacién y modificacién de variables y

entradas / salidas. Objetivos:

El sistema KR C1/C2 permite la
=  Creacion de comandos: creacion de comandos adicionales, la
personalizacion de mends, la creacion
de nuevos mensajes de aviso y error,
=  Configuracion del sistema. etc.. Estas posibilidades permiten

adaptar en profundidad, personalizar
el sistema a una determinada
aplicacion.

L] Disefio de nuevos comandos. Posibilidades.

] Mensajes: . p
El participante aprendera la

] Programacion de mensajes. Posibilidades programaciéon y el parametrizado de
estas opciones y estara capacitado
para personalizar el sistema.

= Mendus:
= Creacion de nuevas opciones de mend. Requisitos:

= Vinculacion con programas externos. Participacion satisfactoria en el

u Bloqueo de opciones de mend. cursos de programacion (MP3) del
VKR o KR C1/C2.

Duracién del curso:

3 dias.

Lugar:

Este curso se imparte bajo
requerimientos del cliente, se pude
llegar a impartir en los siguientes
centros de formacion:

- KUKA — Vilanova (Barcelona)
- KUKA — Vitoria (Vitoria)
- KUKA — Setubal (Portugal)



Contenido:

. CrossCom:
" Descripcion.
Interaccién con programas.
Id. con variables y entradas/salidas.
Id. con mensajes de error.

] Llamadas y parametrizado.
= Softkeys:

= Acceso.

" Programacion.

. Mends:

" Creacién de nuevas opciones de menu.

] Vinculacion con programas.

KUKA

Destinado a:

Personal de empresas
integradoras de robots que deba
crear aplicaciones en Visual Basic
para que interactien con el sistema
KRC1/C2.

Objetivos:

El sistema KR C1/C2 permite la
creacion y ejecucion en el mismo
control de programas ejecutables en
entorno Windows.

El participante sera formado en el
interface que permite interactuar con
el control del robot.

Requisitos:

Participacion satisfactoria en el
cursos de programacion (MP3) del
VKR o KR c1/cC2. Buenos
conocimientos de Visual Basic.

Duracién del curso:

5 dias.

Lugar:

Este curso se imparte bajo
requerimientos del cliente, se pude
llegar a impartir en los siguientes
centros de formacion:

- KUKA — Vilanova (Barcelona)
- KUKA — Vitoria (Vitoria)
- KUKA — Setubal (Portugal)



Contenido: Destinado a:

Todo aquel personal de
L. . Produccion o planificacion que se
. Introduccion, seguridades a tener en cuenta. P q
encargara de la  creacion y
= Tipos de corriente en la soldadura. modificacion de programas de
. soldadura.
= Equipo de soldadura.
=  Transferencia de los metales en la soldadura Objetivos:

=  Voltaje del arco . p
El participante debera ser capaz

= Tabla de voltaje y corriente de realizar la conversién y adaptacion
del software para la aplicacion de
soldadura al arco, comunicacién con
= Condiciones esenciales en la soldadura el equipo de soldadura, crear
programas en entorno usuario,
conocer y modificar todos los
L] Relacién de consignas analdgicas parametros de la aplicacién y
controlar la soldadura al arco.

= Gases de proteccion

=  Alambre electrodo de aporte

= Angulo correcto en la soldadura
= Proceso en la soldadura Requisitos:

=  Adaptacién del hardware robot/equipo soldadura L . . .
Participacion satisfactoria en los
= Regulacién del equipo de soldadura (pardmetros estéaticos) cursos de manejo o programacion del

=  Creacién de programas VKRC o KR C1/C2.

= Soldadura con penduleo mecéanico (varias figuras) Duracién del curso:
. Soldadura con penduleo térmico y combinado.
5 dias.
. Soldadura con arco pulsando (**)
. Correccion de la herramienta tras colisiones
Lugar:
** |Las practicas con este tipo de equipos se acordaran previamente segln interés Este curso se imparte en los

del cliente siguientes centros de formacion:
- KUKA — Vilanova (Barcelona)
- KUKA — Vitoria (Vitoria)

- KUKA — Setubal (Portugal)



KUKA

KUKA Robots Ibérica tiene en este momento tres centros de operaciones en Espafia, la central que se encuentra en
Vilanova y la Geltri (Barcelona), la delegacion de Vitoria y la delegacién de Boecillo (Valladolid).

Cada centro dispone de equipos e instalaciones para impartir los distintos cursos de formacion que ofrece KUKA.
KUKA VILANOVA

KUKA Robots Ibérica S.A.

Poligono Industrial Torrent La Pastera, C/ Bages s/n.
08800 Vilanova i la Geltra.

BARCELONA

Tel. +34 93 814 23 53

Fax. +34 93 814 29 50

Mail. formacion@kuka-e.com

www.kuka.es

KUKA VITORIA
KUKA SETUBAL ( PORTUGAL )



